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The setting device (10) has a housing enclosing an electromagnetic armature, contained within a pressure 
sleeve (11) with a central thread (12) at one end for attachment to the control valve, provided by an 
armature sleeve (17) and a sensor sleeve (18) for an armature displacement sensor (15). The armature 
sleeve has an extension (36) at the sensor sleeve end, for acting as an electromagnetic screening for the 
sensor coil (32) around the outside of the reduced diameter sensor sleeve. 
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Die folgenden Angaben sind den vom Anmelder eingereichten Unterlagen entnommen 

® Elektromagnetische Stelleinrichtung 



@ Es wird eine elektromagnetische Stelleinrichtung (10) 
fur ein hydraulisches Steuerventil vorgeschlagen, bei der 
ein Proportional magnet (14) und ein Wegsensor (15) in 
aufgeloster Bauweise ausgefuhrt sind, in dem auf einem 
Druckrohr(11) mit Zentralgewinde (12)zum Befestigen an 
dem Steuerventil ein Gehause (13) mit Magnetspule (14), 
Wegsensor (15) und Elekronik (16) aufgeschoben und be- 
festigt sind. Das Druckrohr (11) aus Ankerrohr (17) und 
Sensorrohr (18) weist eine das Sensorrohr (18) mit Weg- 
sensor (15) umschlieSende, als Abschirmung fur die Sen- 
sorspule (32) arbeitende Rohrverlangerung (36) auf, an 
welcher ein Absch I u ftdeckel (57) festgeschraubt wird. Die 
Stelleinrichtung (10) baut besonders stabil, kostengunstig 
und montagefreundlich. 
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Beschreibung 

Stand der Technik 

Die Erfindung geht aus von einer elektromagnetischen 5 
Stelleinrichtung fiir ein hydraulisches Steuerventil nach der 
im OberbegrifF des Anspruchs 1 naher angegebenen Gat- 
tung. 

Aus der DE 33 00 437 C2 ist eine derartige elektroma- 
gnetische Stelleinrichtung bekannt, die als Proportionalma- 10 
gnet mit WegmeBsystem ausgebildet ist und ein Druckrohr 
aufweist, das aus einem Ankerrohr und einem daran befe- 
stigten Sensorrohr besteht. Die Stelleinrichtung ist hier in 
aufgeloster Bauweise ausgefuhrt, wozu das Druckrohr an ei- 
nem Ende ein Zentralgewinde zum Befestigen an einem 15 
Ventilgehause aufweist und eine Magnetspule, das Weg- 
meBsystem und eine elektronische Schaltung auf das Druck- 
rohr aufgeschoben und befestigt werden. Obwohl diese auf- 
geloste Bauweise einfach und kostengunstig ist, hat sie je- 
doch den Nachteil, daB die Stabilitat dieser Bauweise nicht 20 
immer befriedigt. Das Gehause wird hier durch eine Mutter 
gesichert die auf das im Durchmesser kleinere Sensorrohr 
aufgeschraubt ist. Auch sind die Sensorspulen und die Elek- 
tronik in einem gemeinsamen KunststofTgehause angeord- 
net, wobei die Sensorspulen mit dem Gehause nur als Gan- 25 
zes austauschbar sind. Eine Abschirmung der Sensorspulen 
im KunststofTgehause gegen auBere Storfelder ist hier nicht 
vorgesehen und muB extra vorgenommen werden. Eine Prii- 
fung des WegmeBsystems kann hier nur in zusammengebau- 
tem Zustand erfolgen. Ferner kann es in manchen Fallen von 30 
Nachteil sein, daB der Bauraum fur die Elektronik in axialer 
Richtung relativ kurz ist und sich nur iiber den Bereich des 
Ankerrohrs erstreckt. 

Ferner ist aus der EP 0 278 227 Bl ein Proportionalma- 
gnet mit WegmeBsystem bekannt, bei dem in einem Ge- 35 
hause ein aus Ankerrohr und Sensorrohr gebildetes Druck- 
rohr eingebaut ist. Bei diesem Proportionalmagnet mlissen 
die Magnetspule und die Sensorspule von entgegengesetz- 
ten Stirnseiten her in das Gehause eingebaut werden. Ob- 
wohl diese Bauweise eine groBe Anbauflache fiir die Elek- 40 
tronik und eine gute Abdichtung ermoglicht, hat dieser Pro- 
portionalmagnet doch den Nachteil, daB er keine aufgeloste 
Bauweise erlaubt, bei der das Druckrohr mit einem Zentral- 
gewinde ausgestattet ist. Zum Befestigen des Proportional- 
magneten an einem Steuerventil sind deshalb vier Langs- 45 
bohrungen und zugeordnete Schrauben im Gehause erfor- 
derlich. Auch baut das Gehause aus Metall relativ groB und 
erfordert von den entgegengesetzten Stirnseiten her Drehar- 
beiten zur Ausbildung der die Magnetspule und die Sensor- 
spulen aufnehmenden Raume. Das Gehause kann hier sehr 50 
stabil ausgefuhrt werden, eignet sich aber schlecht zur Her- 
stellung aus einfachem Rundmaterial. Zudem ist die Mon- 
tage der einzelnen Bauelemente und deren Vorprilfung auf- 
wendiger. 

55 

Vorteile der Erfindung 

Die erfindungsgemaBe elektromagnetische Stelleinrich- 
tung mit den kennzeichnenden Merkmalen des Hauptan- 
spruchs hat demgegeniiber den Vorteil, daB es durch seine 60 
aufgeloste Bauweise eine leichte und einfache Montage des 
Druckrohrs ermoglicht, und somit eine einfache und kosten- 
gunstige Bauweise erlaubt. Die Stelleinrichtung ist iiber das 
Zentralgewinde des Druckrohrs an einem Gehause eines 
Steuerventils befestigbar, so daB lange Befestigungsbohrun- 65 
gen und Schrauben entfallen. Dabei wird die Stabilitat der 
Befestigung deutlich erhoht, indem nun die Krafteinleitung 
am Ende des dickwandigen Ankerrohrs erfolgt, dessen 
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Durchmesser und die wanddicke erheblich groBer ist als 
derjenige des Sensorrohrs. Mit dieser stabilen Bauweise ist 
zugleich verbunden, daB die ferritische Pruckrohrverlange- 
rung am Ankerrohr zugleich als Abschirmung gegen auBere 
Storfelder fiir die Sensorspulen der WegmeBeinrichtung 
dient. Das Gehause laBt sich in einfacher und kompakter 
Weise so aufbauen, daB keine groBen Dreharbeiten in ihm 
notwendig sind. Zudem laBt sich das Gehause in giinstiger 
Weise so ausbilden, daB eine groBe Anbauflache fur die 
Elektronik zur Verfugung steht. Auch konnen die einzelnen 
Teile hier so ausgebildet und zusammengefaBt werden, daB 
sie sich fur unterschiedliche Magnettypen eignen. Die ein- 
zelnen Bauelemente lassen sich nach Art eines Baukasten- 
systems wirtschaftlich herstellen und konnen ohne groBen 
Montageaufwand montiert werden. 

Durch die in den Unteranspriichen aufgefuhrten MaBnah- 
men sind vorteilhafte Weiterbildungen und Verbesserungen 
der im Hauptanspruch angegebenen Stelleinrichtung mog- 
lich. So ergibt sich ein besonders einfacher und kostengiin- 
stiger Aufbau gemaB Anspruch 2, der neben einer kompak- 
ten und stabilen Bauweise ein relativ kurz bauendes Metall- 
gehause ermoglicht. Besonders zweckmaBig ist eine Ausbil- 
dung nach Anspruch 3, wodurch eine groBe Anbauflache fur 
die Elektronik geschaffen werden kann, die in einem nach 
auBen leicht abdichtbaren Raum zur Verfugung gestellt 
wird. Gunstig ist auch eine Ausfiihrung nach Anspruch 4, 
wodurch die bisherige Bauweise des Druckrohrs weitge- 
hend unverandert beibehalten werden kann. Ferner ist es 
zweckmaBig, wenn dabei das Ankerrohr nach Anspruch 5 
geschlitzt ist, was eine einfache Durchfuhrung der elektri- 
schen Leitung erlaubt und zudem eine Drehsicherung fur 
den Spulenkorper im Wegaufnehmersystem ermoglicht. 
Eine einfache, kostengiinstige und stabile Befestigungsart 
ergibt sich gemaB Anspruch 6, indem die Befestigungsmittel 
als Gewinde ausgefuhrt werden. Weitere vorteilhafte Ausge- 
staltungen ergeben sich aus den ubrigen Anspriichen, die ne- 
ben einfacher und kompakter Bauweise eine leichte Abdich- 
tung ermoglichen, bei einfacher Montage der Bauelemente 
eine zweckmaBige Vorpriifung des WegmeBsystems zulas- 
sen und zudem eine wirtschaftliche Herstellung ermogli- 
chen. 

Zeichnung 

Ein Ausfiihrungsbeispiel der Erfindung ist in der Zeich- 
nung dargestellt und in der nachfolgenden Beschreibung na- 
her erlautert, deren einzige Figur einen Langsschnitt durch 
eine elektromagnetische Stelleinrichtung in vereinfachter 
Darstellung zeigt. 

Beschreibung des Ausfuhrungsbeispiels 

Die Figur zeigt in vereinfachter Darstellung einen Langs- 
schnitt durch eine Stelleinrichtung 10 in einer sog. aufgelo- 
sten Bauweise, bei der ein Druckrohr 11 ein stirnseitiges 
Zentralgewinde 12 aufweist, mit dem es in einem nicht na- 
her gezeichneten Ventilgehause oder dergleichen befestigt 
wird und auf das ein Gehause 13 mit Magnetspule 14, Weg- 
meBsystem 15 und Elektronik 16 aufgeschoben und befe- 
stigt wird. 

Das Druckrohr 11 ist in an sich bekannter weise druck- 
dicht aufgebaut und besteht aus einem Ankerrohr 17 und ei- 
nem im Ankerrohr dicht und fest angeordneten Sensorrohr 
18. Das Ankerrohr 17 weist ein Polstuck 19 auf, an dem ne- 
ben dem Zentralgewinde 12 Schlusselflachen 21 angeordnet 
sind und an dem sich ein magnetisch nicht leitendes erstes 
Rohrteil 22 sowie ein magnetisch leitendes zweites Rohrteil 
23 anschlieBt. Das Ankerrohr 17 weist an seinem offenen, 
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freien Ende 24 ein AuBengewinde 25 auf, das als Befesti- 
gungsmittel dient. Ferner verlauft im Ankenx)hr 17 ein vom 
Ende 24 ausgehender, achsparalleler Schlitz 26. Das Anker- 
rohr 17 nimmt in seinem Inneren das Sensorrohr 18 auf, das 
mit einem verdickten Hansen 27 konzentrisch im Ankerrohr 5 
17 gefiihrt ist und an einer Befesligungsstelle 28 durch Ein- 
rollen dicht und fest mit ihm verbunden ist. Vom Hansen 27 
aus ragt ein rohrformiger Abschnitt 29 des Sensorrohrs 18 
mit gegenuber dem Ankerrohr 17 wesentlich kleinerem 
Durchmesser in Richtung des freien Endes 24. Auf diesem 10 
Abschnitt 29 ist auBen ein Spulentrager 31 mit den MeBspu- 
len 32 gleitend gefuhrt und durch eine am Flansch 27 sich 
abstutzende Feder 33 gegen eine Mutter 34 gedruckt, die als 
Justiermittel fur die MeBspulen 32 dient. Ein am Spulentra- 
ger 31 radial angeordneter Kabelhalter 35 ist in dem Schlitz 15 
26 axial beweglich gefuhrt und bildet zugleich eine Verdreh- 
sicherung fur den Spulentrager 31. Der Spulentrager 31 mit 
seinen drei MeBspulen 32 ist auf diese Weise von der uber 
die Befestigungsstelle 28 hinausragenden, geschlitzten 
Rohrverlangerung 36 eng umschlossen, wobei diese ferriti- 20 
sche Rohrverlangerung 36 zugleich als Abschirmung fur die 
Spulen 32 gegen auBere Storfelder dient. Der Schlitz 26 
kann fur die Kabeldurchfuhrung und die Drehsicherung re- 
lativ schmal ausgetuhrt werden. 

In der Sacklochbohrung 37 des Sensorrohrs 18 ist ein Fer- 25 
ritkern 38 des induktiv arbeitenden WegmeBsystems 15 an- 
geordnet, der mit einem Anker 39 mechanisch in Wirkver- 
bindung steht. Der im Druckrohr 11 zwischen Polstiick 19 
und Flansch 27 gelagerte Anker 39 ist mit einem StoBel 41 
fest verbunden, uber den zum Beispiel ein Ventilschieber ei- 30 
nes Wegeventils betatigbar ist. Das Druckrohr 11 hat auf 
diese weise auBen einen durchgehend gleichen AuBendurch- 
messer, wobei seine Rohrteile 22, 33 aus einem durchge- 
hend gleich dicken Rohrstuck gebildet werden. 

AuBen auf dem Druckrohr 11 ist ein becherfbrmiges Me- 35 
tallgehause 42 aufgeschoben, das in seinem Inneren die Ma- 
gnetspule 14 aufnimmt. Der zum Zentralgewinde 12 hin of- 
fene Ringraum des Metallgehauses 42 ist durch eine Ring- 
scheibe 43 verschlossen, die aus magnetfluBleitendem Ma- 
terial besteht, an ihrem AuBendurchmesser in das Metallge- 40 
hause 42 eingepreBt ist und mit ihrem Innendurchmesser auf 
dem Polstiick 19 gefuhrt ist. Die Magnetspuie 14 ist auf 
diese weise von Bauelementen umschlossen, die den ma- 
gneuschen KraftschluBkreislaufschlieBen. Das Metallge- 
hause 42 laBt sich aus Rundmaterial herstellen, so daB es re- 45 
lativ kurz und kompakt baut und sein Bodenteil 44 etwa in 
der radialen Ebene des Flansches 27 zu liegen kommt. 

Das Bodenteil 44 des becherformigen Metallgehauses 42 
weist eine kreisringfbrmige Fuhrungsflache 45 mit angren- 
zender Schulter 46 auf, an der ein Sensorgehause 47 zen- 50 
trisch gefuhrt und auf Anschlag gehalten wird. Das Sensor- 
gehause, das aus Kunststoff besteht, weist zu diesem Zweck 
einen ringfbrmigen Hulsenkorper 48 auf, an dem auBen ein 
trogformiges Boxteil 49 angeformt ist. Das trogformige 
Boxteil ist durch einen Boxdeckel 51 verschlossen und 55 
nimmt in seinem Inneren die Elektronik 16 auf. Das trogfor- 
mige Boxteil 49 erstreckt sich in Achsrichtung im wesentli- 
chen uber die gesamte Lange der Stelleinrichtung 10, ist au- 
Ben am Metallgehause 42 zusatzlich gefuhrt und bildet eine 
lange, ebene Anbauflache 52 fur die Elektronik 16. Die 60 
Elektronik 16 kann somit in leicht zuganglicher und gut ge- 
schutzter und abgedichteter weise an der Stelleinrichtung 10 
angeordnet werden. Zum AnschlieBen der Magnetspuie 14 
sowie der MeBspulen 32 an die Elektronik 16 konnen mehr- 
polige Kabel 53 und Steckverbindungen 54 verwendet wer- 65 
den. Um dabei eine Montage ohne 6fTnen der Elektronik- 
box 49, 51 durchfuhren zu konnen, lassen sich Steckverbin- 
dungen an der Unterseite des Boxteils 49 und/oder am Spu- 



lentrager 31 ausbilden. Auch lassen sich zur Durchfuhrung 
der Kabelverbindung Offhungen 55 im Metallgehause 42 
und im Boxteil 49 vorsehen. 

Der kreisringfbrmige Hulsenkorper 48 des Sensorgehau- 
ses 47 hat in axialer Richtung eine Ausdehnung, die wesent- 
lich kleiner ist als sein AuBendurchmesser, der demjenigen 
des Metallgehauses 42 entspricht. Der Hulsenkorper 48 er- 
streckt sich somit nur uber einen Bruchteil der axialen 
Lange des trogformigen Boxteils 49. Der Hulsenkorper 48 
bildet an seinem vom Metallgehause 42 abgewandten Ende 
eine kreisringfbrmige Druckflache 56, an dem sich ein Ab- 
schluBdeckel 57 mit seinem ringfbrmigen AuBenrand 58 ab- 
stiitzt. Der AbschluBdeckel 57, der im wesentlichen hutfor- 
mig ausgebildet ist, hat auf einem gegenuber dem AuBen- 
rand 58 kleineren Durchmesser ein Innengewinde 59, mit 
dem er auf das AuBengewinde 25 am Ankerrohr 17 aufge- 
schraubt ist. Der Durchmesser des AuBenrands 58 entspricht 
dabei im wesentlichen dem Durchmesser des Metallgehau- 
ses 52. Der AbschluBdeckel 57 begrenzt auf diese weise ei- 
nen vom Hulsenkorper 48 mitumschlossenen Innenraum 61, 
in dem das WegmeBsystem 15 angeordnet ist. Dieser Innen- 
raum 61 ist einerseits durch einen am AbschluBdeckel 57 
anliegenden ersten O-Ring 62 und durch einen im Metallge- 
hause 42 angeordneten zweiten O-Ring 63 sicher nach au- 
Ben abgedichtet. Der Hulsenkorper 48 kann in axialer Rich- 
tung relativ kurz gebaut werden, so daB noch ein ausrei- 
chend langer Langsschlitz 26 fur die Kabeldurchfuhrung 
und die Verdrehsicherung im Druckrohr U zur Verfugung 
stent Hulsenkorper 48 und Boxteil 49 eignen sich besonders 
zur Herstellung als Kunststoff-Spritzteil. 

Die Wirkungsweise der Stelleinrichtung 10 ist an sich be- 
kannt. tjber das WegmeBsystem 15 wird der Istwert des An- 
kers 39 stets mit dem in der Elektronik 16 eingespeisten La- 
gesollwert so lange verglichen und der Anker 39 uber die 
Magnetspuie 14 entsprechend angesteuert, bis die beiden 
Werte ubereinstimmen. 

Bei vorliegender Stelleinrichtung 10 ergibt sich eine au- 
Berst einfache Montage. Das Druckrohr 11 mit dem bereits 
integrierten WegmeBsystem 15 wird mit Hilfe des Zentral- 
gewindes 12 in ein nicht naher dargestelltes Ventilgehause 
eingeschraubt. Die im Druckrohr 11 vormontierten Sensor- 
spulen 32 bilden eine leicht handhabbare Einheit, die sich 
vor der Montage priifen laBt. Die Magnetspuie 14 mit dem 
Metallgehause 42 und der Ringscheibe 43 und mit dem 
kompletten Sensorgehause 47 werden vormontiert und dann 
die gesamte Einheit auf das Druckrohr 11 aufgeschoben. 
AnschlieBend lassen sich durch Aufschrauben des Ab- 
schluBdeckels 57 die Bauelemente befestigen, wobei das 
Metallgehause 42 gegen ein nicht gezeichnetes Ventilge- 
hause gespannt wird. Da hierbei der AbschluBdeckel 57 un- 
mittelbar am relativ dickwandigen Ankerrohr 17 angreift, 
laBt sich eine giinstigere Krafteinleitung am Druckrohr 11 
und somit eine grbBere Stabilitat der Stelleinrichtung 10 er- 
reichen. Die hierbei ohnedies erforderliche Rohrverlange- 
rung 36 kann nun zugleich als Abschirmung gegen auBere 
Storfelder fur die Sensorspulen 32 dienen und noch zusatz- 
lich die Funktion einer Verdrehsicherung fur den Spulenkor- 
per ubernehmen. In dem trogformigen Boxteil 49 des Sen- 
sorgehauses 47 laBt sich auf diese Weise eine lange, durch- 
gehende Anbauflache fur die Elektronik 16 ausfuhren, die 
gegen Umwelteinflusse leicht und gut abzudichten ist. In die 
Aufbauflache 52 im Boxteil 49 konnen je nach Bedarf Mon- 
tagehilfen, Kabelfuhrungen oder Halterungen mit eingebaut 
bzw. eingespritzt werden. 

Selbstverstandlich sind an der gezeigten Ausfuhrungs- 
form Anderungen moglich, ohne vom Gedanken der Erfin- 
dung abzuweichen. Obwohl sich die Stelleinrichtung 10 be- 
sonders als einfach wirkender Proportionalmagnet eignet, 
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bei dem der Hub des Ankers 39 mit Hilfe des WegmeBsy- 
stems 15 geregelt wird, kann die Stelleinrichtung 10 auch 
als Schaltmagnet verwendet werden, wobei das WegmeBsy- 
stem 15 lediglich zur Stellungsanzeige verwendet wird. Fer- 
ner lassen sich die Vorteile der Stelleinrichtung 10 auch er- S 
reichen, wenn anstelle einer einfach wirkenden Bauart eine 
doppeltwirkende Bauart, namlich ein Doppelhubmagnet, 
verwendet wird. Obwohl die gezeigte Verschraubung fur die 
Befestigung des AbschluBdeckels 57 besonders vorteilhaft 
ist, konnen auch andere Befestigungsmittel verwendet wer- 10 
den, zum Beispiel ein SpannverschluB oder ein Bajonettvcr- 
schluB. Auch bei der Ausbildung der Steckverbindungen an 
Kabeldurchfuhrungen sind nach Bedarf Anderungen mog- 
lich, ohne vom Gedanken der Erfindung abzuweichen. Wah- 
rend der Hulsenkorper 48 zurn Auf stecken auf das Metallge- 15 
hause 42 innen eine kreisringformige Form aufweist, kann 
dessen AuBenform anstelle von kreisringfdrmig auch zum 
Beispiel quadratisch ausgefuhrt werden, um ein erleichtertes 
Anformen des trogformigen Boxteils 49 sowie eine groBere 
Stabilitat zu erzielen. Obwohl die beschriebene Montage der 20 
Bauelemente auf dem Druckrohr besonders zweckmafiig ist, 
sind auch hier Anderungen moglich. 

Patentanspriiche 

25 

1. Elektromagnetische Stelleinrichtung fur ein hydrau- 
lisches Steuerventil, mit einem Gehause, das in einem 
Druckrohr einen Anker eines Elektromagneten auf- 
weist und mit einem den Hub des Ankers erfassenden 
Wegsensor und mit einer im Gehause angeordneten .30 
Elektronik, wobei das Druckrohr an seinem einen Ende 
ein Zentralgewinde zur Befestigung am Steuerventil 
aufweist und aus einem Ankerrohr und einem damit 
dicht und fest verbundenen Sensorrohr besteht, wobei 
das Ankerrohr den Anker aufhimmt und eine Magnet- 35 
spule tragt, wahrend das Sensorrohr in einem gegen- 
uber dem Ankerrohr mit kleinerem Durchmesser aus- 
gebildeten Abschnitt den Ferritkem des Wegsensors 
aufnimmt, sowie mit Befestigungsmitteln fiir die auf 
das Druckrohr aufgesattelten Bauelemente, dadurch 40 
gekennzeichnet, daB das Ankerrohr (17) im Bereich 
des Wegsensors (15) das die MeBspule (32) tragende 
Sensorrohr (18) in axialer Richtung im wesentlichen 
umschlieBt und an seinem freien Ende (24) die Befesti- 
gungsmittel (25) fiir die aufgeschobenen Bauelemente 45 
(42, 14, 47) aufweist. 

2. Elektromagnetische Stelleinrichtung nach An- 
spruch 1, dadurch gekennzeichnet, daB auf das Druck- 
rohr (11) ein die Magnetspule (14) umgebendes, den 
MagnetfluB leitendes Metallgehause (42) aufgesteckt 50 
ist und daB ein an den Befestigungsmitteln (25) des 
Druckrohrs (11) befestigter AbschluBdeckel (57) ein 
Sensorgehause (47) gegen das Metallgehause (42) 
driickt. 

3. Elektromagnetische Stelleinrichtung nach An- 55 
spruch 2, dadurch gekennzeichnet, daB das Sensorge- 
hause (47) einen das Druckrohr (11) umgreifenden, im 
wesentlichen kreisringformigen Hulsenkorper (48) 
aufweist, an dem auBen ein trogformiges Boxleil (49) 
angeordnet ist, das sich im wesentlichen liber die ganze 60 
axiale Lange der Stelleinrichtung (10) erstreckt und 
eine ebene Aufbauflache (52) fiir die Elektronik (16) 
bildet. 

4. Elektromagnetische Stelleinrichtung nach einem 
der Anspruche 1 bis 3, dadurch gekennzeichnet, daB 65 
das Ankerrohr (17) vom Bereich des Ankers (39) bis zu 
einem freien, die Befestigungsmittel (25) tragenden 
Ende (24) als ein im wesentlichen durchgehendes 
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Rohrteil (23) ausgefuhrt ist. 

5. Elektromagnetische Stelleinrichtung nach einem 
der Anspriiche 1 bis 4, dadurch gekennzeichnet, daB 
das Ankerrohr (17) im Bereich des Sensorrohrs (18) ei- 
nen Langsschlitz (26) aufweist, der insbesondere zum 
Ende (24) hin offen ausgebildet ist. 

6. Elektromagnetische Stelleinrichtung nach einem 
der Anspruche 1 bis 5, dadurch gekennzeichnet, daB 
das Befestigungsmittel am freien Ende (24) des Anker- 
rohrs (17) ein AuBengewinde (25) ist. 

7. Elektromagnetische Stelleinrichtung nach An- 
spruch 6, dadurch gekennzeichnete daB der AbschluB- 
deckel (57) ein zum AuBengewinde (25) am Ankerrohr 
(17) passendes Innengewinde (59) aufweist und dafur 
einen ringformigen AuBenrand (58) hat, dessen Durch- 
messer im wesentlichen dem Durchmesser des Hulsen- 
korpers (48) im Sensorgehause (47) entspricht. 

8. Elektromagnetische Stelleinrichtung nach einem 
oder mehreren der Anspruche 3 bis 7, dadurch gekenn- 
zeichnete daB der Hulsenkorper (48) des Sensorgehau- 
ses (47) im wesentlichen den gieichen' AuBendurch- 
messer aufweist wie das Metallgehause (42). 

9. Elektromagnetische Stelleinrichtung nach An- 
spruch 8, dadurch gekennzeichnete daB der Hulsenkor- 
per (48) durch Dichtringe (62, 63) gegeniiber dem Me- 
tallgehause (42) und dem AbschluBdeckel (57) abge- 
dichtet ist. 

10. Elektromagnetische Stelleinrichtung nach einem 
der Anspruche 2 bis 9, dadurch gekennzeichnete daB 
das trogformige Boxteil (49) und der Hiilsenkorper 
(48) ein einstuckiges Sensorgehause (47) bilden, das 
insbesondere aus Kunststoff besteht. 

11. Elektromagnetische Stelleinrichtung nach einem 
der Anspruche 3 bis 10, dadurch gekennzeichnet, daB 
im Boxteil (49) fur die elektrische Leitungsdurchfuh- 
rung von Magnetspule (14) und Wegsensor (15) Ver- 
bindungsmittel angeordnet sind, die insbesondere als 
Durchbruche (55) oder Steckverbindungen (54) ausge- 
fuhrt sind. 

12. Elektromagnetische Stelleinrichtung nach einem 
der Anspruche 2 bis 11, dadurch gekennzeichnet, daB 
das Metallgehause (42) als becherformiges Drehteil 
oder FlieBpreBteil ausgebildet ist, an dessen bodenseiti- 
ger, auBerer Schulter (46) der Hulsenkorper (48) ge- 
fuhrt und abgestiitzt ist. 

13. Elektromagnetische Stelleinrichtung nach einem 
oder mehreren der Anspruche 1 bis 12, dadurch ge- 
kennzeichnet, daB das Sensorrohr (18) an seinem offe- 
nen Ende einen Flansch (27) aufweist, mit dem es im 
Ankerrohr (17) gefuhrt ist und mit ihrn dicht und fest 
verbunden ist, insbesondere durch eine Einrollstelle 
(28). 

14. Elektromagnetische Stelleinrichtung nach einem 
der Anspruche 1 bis 13, dadurch gekennzeichnet, daB 
ein Spulentrager (31) mit MeBspulen (32) des Wegsen- 
sors (15) auf dem Sensorrohrs (18) verdrehgesichert 
gefuhrt ist und durch Justiermittel (34, 33) axial ver- 
stellbar gehalten ist. 

15. Elektromagnetische Stelleinrichtung nach einem 
der Anspruche 1 bis 14, dadurch gekennzeichnet, daB 
sie als einfach wirkender Proportionalmagnet mit Weg- 
sensor (15) ausgebildet ist. 
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